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Observar los siguientes puntos antes de la instalacion!

El equipo de instaladores debe tener conocimientos generales en:

Ingenieria mecanica basica y en asegurar una adecuada fijacién de railes y postes
Lectura y comprension de circuitos y esquemas eléctricos.

Con el fin de ahorrar tiempo y energia, es conveniente estar debidamente preparado antes
de empezara a instalar la plataforma salvaescaleras OMEGA. Los siguientes puntos
ayudaran a completar la instalacién de manera eficiente y en el tiempo programado:

Tener un completo equipo de herramientas, eléctrico y mecanico siempre
disponible.

Comprobar de antemano qué materiales de fijacion se requieren (tornillos, anclajes,
adhesivos) para la correcta fijacion de los railes a la pared o de los postes al suelo.
Este material no esta incluido en la entrega! La empresa de instalacion es
responsable y debe asegurar la fijacion de railes y postes a paredes y suelo!

Disponer del correcto suministro eléctrico in situ utilizando los fusibles correctos. El
suministro eléctrico debe conectarse a la caja de traccion en la parte superior del rail.

Reunir un equipo de 2 técnicos para montar la instalacion.

Comprobar posibles danos producidos durante el envio en los paquetes y
posible falta de piezas antes de trasladar la plataforma al lugar de instalacién.

Abrir el paquete de instalacién (que estd en la caja de la plataforma OMEGA).
Revisar las notas de instalacion adjuntas. En algunos casos podrian llevarse
componentes adicionales al lugar.

Consultar el dibujo y esquema para familiarizarse con la configuracion del los
elementos de la instalacion.

Se necesitan las siguientes herramientas para poder completar la instalacion con

éxito:

VVVVY VY

Un completo equipo de herramientas
eléctrico y mecanico

Voltimetro

Taladros

Taladros roscadores

Material de fijacién

Nivel de burbuja con indicador de
Angulo
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Paso 1. — Instalacion de los railes

e El rail se puede fijar directamente a la pared o a los postes independientes que estan
fijados a los peldafios del lado de la escalera o al suelo. Generalmente se deberan
obtener las principales medidas para empezar la instalacion en la planta inferior:

W — Distancia perpendicular desde peldafio a la cara externa del rail inferior

X — Desde el Suelo a la parte inferior del soporte B de conexion del rail (centro del
rail)

Y —Desde primer peldafio hasta la cara izquierda del soporte B de conexién del rail
Z — Desde el suelo a la parte externa del rail inferior

e En el caso de los postes de apoyo, estos tienen los
numeros de serie indicados en el esquema que
también estan estampados en la placa base del poste
para poder identificarlo correctamente. Para facilitar la
fijacion de los postes, es de gran ayuda, fijar los
postes provisionalmente con sargentos.
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e Taladrar los orificios de montaje, comenzando por la
parte inferior del poste A. Para el hormigon, use una
broca para hormigbn de 10 mm de diametro. De lo
contrario utilizar una clavija y taladrar un agujero de
12 mm! Para montar en madera, use una broca de
madera estandar de 6 mm. Usar el perno o tornillo
con una arandela (los materiales de anclaje como
pernos, tuercas, arandelas etc., no vienen incluidos
en la especificacibn de entrega de Lehner-
Lifttechnick) y atornillarlo al final de un anclaje.
Después se puede fijar el anclaje utilizando un
pequefio martillo. Evitar la entrada de polvo en el agujero.

e Comprobar posibles dafios en la conexién vy
engrasar los dos extremos ligeramente antes de
juntar las secciones del tubo. Sujetar la conexion
con los pernos de empalme y tuercas provistos.

e Comprobar las medidas de espacio libre. Asegurar
que las medidas actuales corresponden con las
medidas de espacio libre del esquema.

e Recuerda: Los espacios libres verticales se miden
desde la linea central del rail (éste es también el
punto inferior de los travesafios) al peldafio o al
suelo.

e Con los tubos en su posicién revisa la alineacion de
todas las conexiones. Es esencial asegurar el buen
ajuste de los empalmes para asegurar un
funcionamiento suave del ascensor. Al colocar el
ascensor, corregir cualquier fallo en la alineacion
usando juntas detras de los puntales de montaje.

e En los ascensores de mas largo recorrido pueden
aparecer algunas discrepancias. Intentar
compensarlas mientras realiza la comprobacion final
de los espacios libres, alineaciones de empalmes y
encaje.

e Con el sistema colocado, compruebe que todos los
puntales y postes de apoyo estan verticales. Utilice
un nivel de burbuja para esta comprobacion!

e Limpia cualquier resto de suciedad de dentro de los tubos.
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Paso 2. Instalacion de la caja de traccion

Una vez que el sistema de tubos éste anclado, se puede montar la caja de traccidén en la
punta del rail superior. Desmontar la tapa tal como se muestra en el siguiente esquema. Es
importante afiadir arandelas y arandelas de presién a los tornillos de fijacion, sino los
tornillos tocaran el engranaje de tracciéon en el fondo de la unidad de traccion.

Fijar con estos tornillos al rail — no olvide la

Conexion al
suministro eléctrico arandela y arandela de presion!!!!!
Rueda de .
traccion Filtro de red
Interruptor del limite \ |
o . T : Interruptor
maximo superior ” e
principal de
Donador de corrriente red
Conectar cable tierra
Conectar cable tubo
Conectar cable de tension
Panel de control de la
undiad de traccion
&  / Caja de
: marchas

Motor

Transformador

Panel de control principal
de los contactores

Rueda manual de
emergencia
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Paso 3. Instalacion del sistema de cuerdas de tension y apoyo

e Desmontar el filtro de alimentacion de la tapa de la rueda de traccion y también toda
la tapa de la rueda de traccion.

e Retirar la seccion de tubo del regulador de sobre velocidad en la parte inferior del
sistema y colocar la cuerda entera debajo, cerca del motor superior y asegurarse que
no se ensucia.

Cuerda de tension

Cuerda de apoyo
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Instalar la cuerda de tension

e Empezar a introducir la cuerda de tension en la parte superior del rail guia. Poner
suficiente cuerda de tension en el tubo hasta que el cable sobresalga unos 500mm
del final del rail inferior del tubo superior.

e Después colocar los anclajes de fijacion de la cuerda de tension en la punta de la
cuerda de tension. Ver la siguiente pagina para una descripcion detallada.

e Colocar la conexion del apoyo de la cuerda de tension al final de la cuerda de
tension.
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e Tirar hacia atras la cuerda de tension dentro del tubo superior hasta que se detenga
en la posicion donde quiere colocar la plataforma al rail. El anclaje debe estar un
minimo de 810mm por encima del nivel del suelo la planta baja.

\

El agujero del anclaje superior debe estar un minimo de
810mm por encima del suelo de la planta baja.

N

¢ Anadir el colector de corriente al tubo superior al lado del anclaje. Asegurar que
el muelle entre el colector de corriente y el anclaje superior esta firmemente
unido al colector de corriente. Este muelle es el responsable de establecer el
contacto eléctrico entre el cable de tension y el panel de control de la plataforma.

Contactos deslizantes
conectan el rail con el
panel de control
(masa eléctrica)
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e Por favor, asegurarse que sélo hay 1 muelle instalado entre la cuerda de
tension y el colector de corriente! Y que no hay ningun muelle entre el colector
y la cuerda de apoyo!!!

I
|

Colector de corriente
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Instalaciéon de la cuerda de apoyo

e Introducir la cuerda de apoyo en el tubo inferior y asegurarse que la cuerda de
tension se acopla bien en la rueda de traccion. Asegurarse de cubrir el suelo de la
planta baja para que no se ensucie la cuerda de apoyo cuando salga por el extremo
del tubo inferior.

e Introducir la cuerda inferior en la seccién del tubo del regulador de sobre velocidad.
Puede ser necesario liberar el muelle de tension para poder facilitar la entrada de la
cuerda en la seccion de tubo del engranaje de seguridad. Se debe ajustar el muelle a
la misma tension después de instalar la cuerda.

Los dientes del engranaje
tienen que acoplar con los
elementos de metal de la
cuerda de apoyo

Muelle de tension
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o Aflojar este muelle — mover
la contratuerca al final del
tornillo. Después de
tensionar el cable, retornar
la contratuerca a su
posicion original.

e

¥
Mover contratuerca
'I‘ar -

‘;

e Ahora tiene que definir la longitud correcta de la cuerda de apoyo. Acercar el
regulador de sobre velocidad al final del rail inferior para medir la cantidad necesaria
de cuerda de apoyo. Comprobar cuantos elementos de apoyo se tienen que quitar
de la cuerda de tensién para que haya suficiente espacio para el anclaje de la cuerda
de apoyo.

Tubo del regulador de
sobrevelocidad

Acercar tubo a
la conexion

Medir nimero
de elementos
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e Es importante que no hayan demasiados elementos de apoyo en la cuerda de apoyo
ya que no seria posible tensionar el cable. Un hueco entre el ultimo elemento de
apoyo y el anclaje de la cuerda de apoyo es ideal. Este hueco depende de la longitud
del rail y el numero de curvas y después se reduce cuando se tensiona la cuerda! La
tabla a continuacién muestra la longitud del hueco aproximado basado en la longitud
del rail.

Anclaje de la

Longitud Hueco

6m 40mm

Hueco de X 8m 50mm

mm antes de 10m 60mm

a tensionar el 12m 70mm

: cable 14m 80mm

/ 16m 90mm
Asegura que los 18m 100mm
X 20m 110mm
cuerda de apoyo elementos estan o oo
apretados juntos 54m 130mm

e Aqui se puede ver como
plataforma en el rail.

debe quedar el sistema de cuerdas antes de colocar la

l

e Volver a colocar la tapa de la rueda de traccién y el filtro de alimentacién a la rueda
de traccion. Esta tapa debe estar fijada antes de tensar la cuerda!

Omega plataforma salvaescaleras
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Esquema detallado del ensamblaje de la fijacion de cuerdas a la pared de la

plataforma

Por favor, notar que sélo hay 1 muelle instalado entre la cuerda de tension y el colector de
corriente! No hay un muelle entre el colector y la cuerda de apoyo!!!

Anclaje

Cuerda de tension

Conectar cable
para el rail/tubo
— cable verde-
amairrillo

Conectar cable
para la cuerda
de tension —
cable marrén

Cuerda de apoyo

Colector
de

Conexion de
muelle

corriente

Asegurar que la
tapa de plastico
y la cuerda de
apoyo se
colocan aqui tal
como se ve

Conectar cable
para la cuerda
de apoyo en
abrazadera del
cable
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Paso 4. Instalacion de la plataforma al sistema de railes/cuerdas

Cuando el sistema de cuerdas esta
firmemente colocado, empezar a montar la
plataforma. Completar los siguientes pasos:

e Llevar la plataforma a la parte inferior
del sistema de tubos y desenvolverla:

e Retirar las ruedas conicas del inferior
del la plataforma.

e Con cuidado levantar la plataforma y |
colocarla en su posicién, guiando las
ruedas superiores de este hacia el Retirar las
tubo superior. Asegurarse que los : ruedas
anclajes de la cuerda encajan entre los coénicas
salientes de la plataforma superior.
Tener cuidado de no rallar la pintura
de los tubos.

Nota: La plataforma pesa unos 90 kg,
se necesita dos personas para
instalarla para asegurar la seguridad y
evitar danos.

e Atornillar los tornillos que fijan la
plataforma a los anclajes de las
cuerdas de tension y de apoyo.

e Volver a instalar las ruedas conicas en
la parte inferior de la plataforma
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Paso 5. Tension y conexion de las cuerdas
Nota: Asegurase de haber recolocado la tapa de la caja de traccion antes de tensar la
cuerda!

2. Adadir partes
metalicas sin apretar!

SR

4. Tensar

cuerda
unos 40mm

8. Conectar al rail

*

| 9. Conectar 11. Colocar tapa Sl
= 0 g cuerda de tension ' _ Pia.

W

I S ——

__r‘! " -
- 10. Conectar B 12. Unir cuerda restante asi
cuerda de apoyo
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Paso 6: Conexiones eléctricas

e Conectar la cuerda de tension al rail desde el colector de corriente, y la cuerda de
apoyo al panel de control de la plataforma tal como se describe en la pagina anterior.

e Conectar el cable de la cuerda de tensién
del panel de control de la unidad de traccion
al donador de corriente en la rueda de
traccidon y también conectar los cables de
tierra y del tubo al rail junto al donador de
corriente.

Cable de la
cuerda de
tension

e Conectar el Interruptor del
limite maximo superior al
panel de control de la unidad
de traccién — nombre del
conector “NESO”.

e Conectar el suministro
eléctrico in situ al interruptor
general de alimentacion de la
unidad de traccion

Interruptor del limite Interruptor general
maximo superior de alimentacion
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Paso 7. Montaje de la estacion mecanica de parada

Palancas para
desbloquear las

barreras en la
leva de control
superior y inferior

e Ajustar la posicion de la leva de control en referencia al dispositivo de interruptor de
limite en el rail. El interruptor de bypass debe estar activado antes de que las
palancas para desbloquear las barreras toquen las levas de control del rail.

Distancia necesaria entre el centro de la leva de control y
la 22 barra del interruptor de limite, que activa la palanca
de control y asi el interruptor de bypass

Leva de control superior

Primero, la 22 barra tiene que
activar el interruptor S16
(bypass) ubicado en la parte
posterior de la plataforma. Este
interruptor permite desbloquear
las barreras sin que la
plataforma se detiene — forma
un puente entre interruptores
S14 y S16 que normalmente
aseguran ge la plataforma se
detiene cuando las barreras no
estén bloqueadas.
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e El interruptor de bypass S16 hace
un puente eléctrico entre los
interruptores de seguridad S14 y
S15 de las barreras y asi permite
que la plataforma siga funcionado
aunque las barreras  estén
mecanicamente desbloqueadas y el
circuito eléctrico de seguridad esté
interrumpido. S16 tiene que estar
activado antes de que las levas de
control empiecen a desbloquear las
barreras en cada estacion de
parada. Si no, el ascensor se
parara cuando se desbloqueen las
barreras y asi los interruptores de
seguridad S14 y/o S15 se pulsan y
el circuito de seguridad es
interrumpido!

e En la posicion de parada superior
(y también de las paradas
intermedias), el suelo de Ila
plataforma siempre debe estar al
nivel de los rellanos.

e En el rellano inferior, la plataforma
debe tocar ligeramente abajo con
los dos amortiguadores situados en
la parte posterior e inferior de la
plataforma.

e Alejar la plataforma de los rellanos
y volver otra vez. Si la plataforma

no se detiene en la posicion
correcta, ajustar segun sea
necesario.

e Ajustar el interruptor de
limte maximo de tal
manera que esté
correctamente alineado con
la clavija de activacion en la
tapa de la plataforma
superior. La clavija debe
alcanzar el interruptor en el
caso de que el interruptor

justar el interruptor
de limite maximo y
las clavijas de

Interruptor del
limite superior

e

Leva para
1 desbloquear
las barreras

Montaje
mécanica de
narada

Desactiva
by-pass

Activa
interruptor
Activa by-
pass

del limite normal no
funcione.

Omega plataforma salvaescaleras
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Paso 8: Ajuste de las rampas de carga

Asegurarse que las levas de control de los railes y todos los interruptores de limite estén
ajustados antes de tocar las rampas.

Ajustar las rampas para obtener un angulo de 45° entre la plataforma y la rampa cuando la
barrera esté en posicion horizontal. Cuando la barrera esta abierta, la rampa tiene que
llegar al suelo. También ajustar el anillo a un angulo de aproximadamente 45° al lado de
la rampa y a una distancia de unos 2/3 dentro de la ranura. Esto asegura el mejor
funcionamiento.

Comprobar el correcto funcionamiento de las rampas. Las rampas también se utilizan como
almohadillas de seguridad en la posicién plegada y desplegada de la plataforma. Al fijar la
rampa, asegurarse que aun se puede empujar para activar los interruptores de seguridad
S12y S13.

2/3 de la %
ranura
’ E
" - -

\v.,

Comprobar el correcto funcionamiento de las rampas de carga.

Nota: No olvide comprobar el recorrido de la plataforma. No permita que la unidad
sobrepase la posicidon maxima.
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Paso 9: Programacion de la unidad

El menu se puede utilizar para la parametrizacion,
mantenimiento y localizacion de fallos. Hay 2 tipos de
menu, el extendido y el estandar. El extendido se
utiliza para programar y ajustar durante la instalacion.
El menu estandar es para la operacion general de la
unidad y permite unos ajustes de parametros y

localizaciéon de fallos.

El interruptor S1 del panel de control de la plataforma
activa el menu estandar o extendido.

Posicion Menu Estandar

item del Menti  MenG  Ment  Descripcion

Std. Ext.

Idioma X X Seleccionar el idioma del Menu

Errores X X Se pueden leer los ultimos 20 errores que ocurrieron y
el listado de errores se puede borrar.

Reconocer Esta funcién reconoce un error y asi permite que la

error X unidad vuelva a funcionar. Dependiendo del tipo de
error, esta funcidn solo se puede realizar en los
rellanos o en el carril.

Tiempo de X X Se puede leer y reiniciar las horas de operacién de la

operacion unidad.

Alertas X Permite el ajuste de las alertas utilizadas y sus
frecuencias.

Version Radio X Permite la seleccién de la versiébn de radio control
utilizada.

Motor config. Permite el ajuste de los parametros del control del

X motor, incluyendo las diferentes frecuencias de

velocidad de traccion.

Opciones X Permite programar funciones especiales del ascensor.

Activar Auto- Activa el modo de ayuda para las diferentes

ayuda X velocidades. Solo se puede activar en el rellano
inferior.
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Explicacion del menu

Para acceder al menu, se deben pulsar a la vez los botones direccionales de arriba y abajo
del equipo de mano durante mas de 5 segundos. La pantalla siempre muestra 2 items del
menu. El item superior de la pantalla es el que esta activo. Utiliza el boton direccional arriba
para cambiar entre los items principales. Con el botdn abajo (entrar) se puede acceder a un
directorio. Se puede cambiar un valor de un parametro con el boton arriba y se puede
confirmar con el botén abajo en el equipo de mano.

Generalmente, se establecen todas las funciones segun las especificaciones de mando. El
unico item que se debe cambiar in situ es el cambio de velocidad de traccién en el menu
“Activar Auto-ayuda”. A continuacion se explican todos los items con mas detalle. El
parametro estandar esta subrayado.

Idioma
Si no se quiere el idioma predefinido, por favor primero ajustar el menu idioma.

item Menu Parametro  Significado Descripcion
Idioma GER Aleman Idioma a escoger
ENG Inglés
CZE Checo
ESP Espariol
FRA Francés
Error

Se pueden determinar y leer 20 errores diferentes.

item Menu Parametro Significado Descripcion

Listado de - - Muestra un listado del error

Errores ocurrido.

Borrar errores - - Borrar listado de errores
Reconocer error

Esta funcién borrara el fallo actual y la funcion del ascensor se restablece si se elimina el
error. Sélo se pueden reconocer errores cuando la plataforma esta en un rellano. Esto se
realiza mediante el “Reconocer errores” del menu o con el botén S1 del control de la unidad
de traccion.

Si no se puede reconocer un error, eso significa que el error persiste. Por ejemplo, si el
relé del termostato del motor estad activo, ese error sélo se puede reconocer cuando el
motor se haya enfriado y se libere el relé. Los errores con un fondo azul claro en la tabla
anterior se reconocen automaticamente en un rellano!

Si la pantalla de 7 segmentos sigue parpadeando y la pantalla aun muestra un mensaje de
error, entonces el error persiste y no puede ser reconocido.
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Tiempo de Operacion

Esto muestra cuantos minutos la unidad ha funcionado desde el ultimo restablecimiento del

tiempo de operacion.

item Menu Parametro

Mostrar op-time -

Significado

Descripcién

Se muestra el tiempo de operacién

Reset op-time -

Se borra el tiempo de operaciéon

Atencion: Soélo debe ser efectuado
por un instalador/empresa de
mantenimiento cualificado.

Alert output

Se puede definir una sefial visual y un timbre acustico. Estas funciones se pueden

encender y apagar y se puede escoger la frecuencia de la sefial.

item Menu Parametro Significado Descripcion
Signal ON/OFF ON Sefial Este parametro muestra si la sefial
ENCENDIDA visual (contacto W1 del panel de
control de Ila plataforma) esta
OFEF Sefal APAGADA | encendida o apagada durante la
- trayectoria.
Frecuencia 1...8 Rapida—->lenta Define la frecuencia de la senal
visual y acustica. La frecuencia es
la misma para la senal de alerta y
para el timbre..
9 constante 1 > Rapida
8 2 Lenta
9 - Constante
Buzzer ON/OFF | ON Timbre Defina si la sefal acustica esta
ENCENDIDO encendida o apagada durante la
trayectoria.
FF Timbre APAGADO

Remote radio control version

Se pueden definir 2 versiones diferentes de mando a distancia.

Teleradio TRX-
M-SOR

item Menu Parametro
Radio version 1
2

Schmidiger
T60-RX-WEI

Significado Descripcion

Define la version del sistema de
radio control
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Motor confiquracioén

El panel de control de la unidad de traccion tiene 3 maneras diferentes para controlar el

motor. Se debe definir el tipo de control en el menu.

El control estandar utilizado es el tipo 3 con un inversor. En este caso se pueden definir las

frecuencias para las diferentes velocidades de traccién en este menu.

item Menu Parametro Significado Descripcion
Control type 1 Control principal del | Los contactores K1, K2 y K11 se
contactor controlaran via el contacto X4. Este
tipo de control funciona sin un Fl.

2 Inversor 1 de n El FI se controla via contactos XRF,
XAUF, XAB, XV1 y XV2. No se
pueden definir las frecuencias en el
menu, se tienen que ajustar
directamente en el Fl.

3 Inversor con Modbus | El Fl se controla via un cable de red
serie de datos. Las frecuencias se
deben definir en el menu.

FI Model 1 Schneider Ativar | Define el tipo de inversor utilizado.
V12
2 Yaskawa V1000
FI Frecuencias
Station run-in | 10...25 Hz Velocidad cuando entra y sale de
una posicién de parada.
Curves 10...50 Hz Velocidad en curvas o cambios de
gradiente.
Drive 10...100 Hz Velocidad en los recorridos
totalmente rectos
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item Menu Parametro Significado Descripcion
Impulse ON/OFF | ON Impulso Para utilizar diferentes velocidades

ENCENDIDO durante el recorrido, el control de
impulso debe estar activado en el
menu. Dos generadores de impulso
se conectan al control de la unidad

OFF |mpu|so de traCCién.

APAGADO ENCENDIDO significa que se mide
la longitud del recorrido y se
cuentan los impulsos.

Pulse ratio 15...100 Define la transmisiéon desde el eje
80 del motor hasta el pifién.
R Ver adjunto C.

Fan t-overrun 1..9 segundos Define el exceso del ventilador

2
Relay NO/NC NC

Normalmente

cerrado

Normalmente
abierto

Tipo de contactor definido para la
realimentacion del control del
contactor principal.
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Opciones
item Menu Parametro  Significado Descripcion
Folding ON Modo especial de | Si esta en ENCENDIDO el circuito
behaviour plegue de seguridad de la unidad de
traccion se comprobara. Si este
OFF Modo  estandar | esta abierto la unidad no se
de plegue plegara.
Auto-fold ON Cierre automatico | Si este parametro esta en
ENCENDIDO ENCENDIDO Ila plataforma se
cierra automaticamente después de
OFF Cierre automatico | un tiempo definido si se deja
APAGADO abierta en un rellano.
Auto-fold time segundos Tiempo para | Define el tiempo de retraso para el
plegar auto-plegue
automaticamente
Fetch open ON Llamar y enviar la | Si este parametro esta encendido,
plataforma sb6lo se puede llamar y enviar la
cuando esta | plataforma via las estaciones
abierta externas de llamada (cuando se
transporta mercancias)
OFF No permitido

Programacion de las velocidades de traccion — Modo de Auto-ayuda

Para empezar el modo de auto-ayuda, la plataforma debe esta en el rellano inferior.

Ahora activar el punto del menu “Teach-in start” y la pantalla LCD mostrara lo siguiente:

Cuenta de la posicién
del punto 2, que
corresponde al
rellano inferior

Al inicio del auto-ayuda, 2 puntos ya estan almacenados. Punto #P:2 es el punto actual de
la parada del rellano inferior. Se requiere un punto virtual #P:1 para el contaje del

El nimero del punto contado
al incio del modo auto-ayuda
siempre es 2

codificador pero no hace falta almacenarlo ni cambiarlo en ningin momento.
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Una vez empezado el auto-ayuda, el rellano inferior ya esta almacenado y no necesita
confirmacién con el botdn de alarma. Ahora la unidad se puede correr via los botones de
control de la plataforma hasta el proximo punto donde la velocidad deberia cambiarse.

Importante: Si hay una curva cerca de un rellano, no hace falta cambiar la velocidad entre la
curva y el rellano. El ascensor ird con la velocidad de curva desde el rellano hasta la curva.
Asi que el primer punto a programar seria después de la curva, donde el ascensor deberia
empezar a ir rapido.

La plataforma saldra del rellano con la velocidad reducida definida por la frecuencia de
curva en el menu. Por defecto esta establecido en 25Hz. En el primer punto donde la
plataforma deberia cambiar la velocidad, cambiara a velocidad de marcha, normalmente
establecida en 50Hz.

Para programar un punto, el ascensor tiene que correr hasta el punto requerido y parar.
Entonces se almacena el punto pulsando el botén de alarma de la plataforma una vez.
Entonces se puede llevar la plataforma hasta el proximo punto a programar.

Se deben programar los siguientes puntos del recorrido:

e Punto después del rellano inferior, después del cual la plataforma deberia ir rapida.
Este punto deber encontrarse a unos150mm del rellano inferior.

e Puntos antes y después de una curva, un cambio brusco de gradiente o entrada en
recorrido horizontal. (Se debe tener en cuenta la curva de aceleracion y deceleracion
del FI)

e Punto antes de un rellano intermedio donde la plataforma deberia empezar a ir lenta.

¢ Rellano intermedio (la plataforma se detiene automaticamente en este punto)

e Punto después del rellano intermedio donde la plataforma deberia empezar a ir
rapida otra vez.

e Punto antes del rellano superior donde la plataforma deberia empezar a ir
lentamente.

Importante: La velocidad de marcha se debe reducir antes de cada curva, cambio brusco de
gradiente y entrada/salida de marcha horizontal. La velocidad debe reducirse antes de que
la bola de estabilizacidn entre en el tubo de estabilizacion horizontal!

Si un punto se ha almacenado, se puede ver en la pantalla. Aqui se debe ver el numero y
cuenta de posicidn del punto almacenado. La siguiente figura muestra el punto 3, que es en
efecto el primer punto a almacenar al salir de un rellano inferior
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Si se almacena un rellano intermedio, después de la confirmacién mediante el botdn de
alarma, se vera un M junto al numero de punto- ver la siguiente ilustracion.:

El punto correspondiente]
al rellano intermedio se
almaceno

Si la plataforma esta en el rellano superior y el ultimo punto se almacend apretando el botén
de alarma, se debe detener el proceso de auto-ayuda. Esto se debe efectuar en el menu
principal con el item del Menu: “teach-in stop”. Si se confirma este item con el botén de
direccién abajo, la programacion de los puntos se habra completado y la unidad se puede
operar para comprobar los cambios de velocidad en los puntos almacenados.

Si hay un problema con el proceso de auto-ayuda y no se puede almacenar un punto, uno
de los siguientes mensajes de error se mostrara en la pantalla:

Display Descripcién

invalid interval La plataforma siempre tendra que ir con velocidad de curva
(velocidad lenta) al rellano. Si no, se vera este error.

punto too close La distancia entre 2 puntos es demasiado corto. Es
importante mantener una distancia minima de 150mm entre
2 puntos.

invalid teach in Al final del recorrido de auto-ayuda, se comprueba las

relaciones de los puntos almacenados. Si son invalidas
aparecera este error.

rail too long Si aparece este error la longitud de todo el rail es
demasiado larga. Por favor contacte con el proveedor.

too many puntos Se pueden almacenar un maximo de 40 puntos. No se
puede superar este numero.

En el caso de tal error, no se puede continuar el proceso de auto-ayuda. Se debe correr
hasta el rellano inferior y volver a empezar todo el proceso, activando el item de empezar
auto-ayuda en el menu principal!

Si aparece un coédigo de fallo en la pantalla, por favor compruebe la lista de cédigos de
errores para ver cual es el problema. Estos codigos de fallos no estan relacionados con el
proceso de auto-ayuda.

Cadigo de error 10
en la pantalla
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Listado de errores y explicacion

Si un error ocurre durante el funcionamiento del ascensor, se mostrara como un cédigo de

error en la pantalla de 7 segmentos en los paneles de control y también en la pantalla LCD.

Todos los codigos de errores se muestran en la siguiente tabla. El cédigo de error aparece
en la pantalla LCD. Si el numero en la pantalla de 7 segmentos en los paneles de control
parpadea, eso también significa error. EI numero o letra correspondiente se muestra en

paréntesis (x) junto al numero de cddigo de error en la siguiente tabla.

Se puede reconocer un error mediante el menu de Pantalla mediante el boton S1 del

control de la plataforma o apagando y encendiendo el suministro eléctrico.

Nombre Numer Reaccién Posible motivo
0

Sin error 0(-) - -

Tiempo muerto de | 1(1) Solamente  la | Timeout Impulse. No se han

impulsos marcha lenta es | contando impulsos durante el
posible recorrido.

Motivos: Defecto del codificador,
cable sin conectar, Fl no se inicia.

Impulso incorrecto | 2 (2) Solamente  la | Se cuentan impulsos pese a que el

durante parada marcha lenta es | ascensor no debe haberse movido.
osible .

P Motivos: Defecto del freno del motor;
el ascensor se ha movido sin una
orden de marcha.

Recorrido demasiado | 3 (3) Solamente la | Durante el modo auto-ayuda el

largo marcha lenta es | recorrido era demasiado largo. El
posible recorrido maximo depende de la

transmisién del motor.

Demasiados puntos 4 (4) Solamente  la | Durante el modo auto-ayuda se han
marcha lenta es | almacenado demasiados puntos.
posible Sélo un maximo de 40 puntos es

posible.

Impulsos incorrectos | 5 (5) Solamente la | Si los impulsos contados en los

en el rellano marcha lenta es | rellanos difieren demasiado de los

intermedio posible impulsos almacenados.
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Nombre Numer  Reaccion Posible motivo
0
Impulsos incorrectos | 6 (6) Solamente la | Si los impulsos contados en los

en la zona del rellano

marcha lenta es
posible

rellanos difieren demasiado de los
impulsos almacenados.

Un posible motivo puede ser que el
ensamblado de parada en los
rellanos ha sido movido después del
modo auto-ayuda.

Impulsos incorrectos
en el rellano
intermedio

7(7)

Solamente la
marcha lenta es
posible

Si los impulsos contados en los
rellanos difieren demasiado de los
impulsos almacenados.

Un posible motivo puede ser que el
ensamblado de parada en el rellano
intermedio ha sido movido después
del modo auto-ayuda.

Impulso incorrecto en | 8 (8) Solamente la | Si se cuentan demasiados impulsos
el interruptor del limite marcha lenta es | mientras el interruptor del limite esté
posible apretado.

Esto puede ser una sefal de que un
contacto del interruptor del limite no
se cerr6 después de que la unidad
salio del rellano.

Corte del suministro | 9 (9) Solamente la | Si la plataforma esta en el recorrido

eléctelectrico marcha lenta es | (fuera de los rellanos) y hay un corte

recorrido posible en el suministro de luz, la unidad no
puede detectar su posicion en el rail
La plataforma debe ir en modo
marcha lenta hasta el préximo
rellano donde el fallo se reiniciara
automaticamente.

Direccién de rotacion | 10 (A) | Solamente la | Si el codificador detecta wuna

incorrecto del motor marcha lenta es | direccién de rotacién diferente a la

posible producida por el inversor.

Solucién: Intercambiar contactos
IMP1 y IMP2 en el panel de control
de la unidad de traccion.

El freno es débil 11 (b) Solamente la | Si la marcha se para y el codificador

marcha lenta es
posible

aun detecta una cierta cantidad de
impulsos, eso es una indicacion de
que el freno no detiene el ascensor
correctamente,
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Reaccion

Posible motivo

Sobrecarga 12 (C) | Conducir hasta | Si la plataforma se sobrecarga y el
el proximo | interruptor de sobrecarga, SU manda
rellano y parar. | una sefal al controlador

Temperatura del | 13 (d) Conducir hasta | Se activd el relé del termostato del

motor el préximo | motor.
rellano y parar.

Corto ciruito entre la | 14 (E) | Conducir hasta | Si hay un corto circuito entre la

cuerda de tension el el proximo | cuerda de tension y el rail.

rail. rellano y parar.

15 (F) | Conducir hasta | Si hay un corto circuito entre la
el préximo | cuerda de apoyo y el rail.
rellano y parar.

SPlI Tiempo muerto | 16 (1.) | Se detiene la | La comunicacion entre el micro-

en la wunidad de marcha controlador PIC y el modulo Echelon

traccion Powerline era defectuosa o estaba
mal ajustada.

Circuito de seguridad | 17 (2.) | Se detiene la | Los relés de seguridad (KAUF, KAB)
marcha de la plataforma no se liberaron.

Fl-comunicacién 18 (3.) | Solamente la | La comunicacion con el inversor de
marcha lenta es | frecuencia via el interfaz Modbus
posible RS485 no funciond.

Comunicacién con el | 19 (4.) La comunicacién entre el micro-

EEPROM de la controlador y la EEPROM de la

unidad de traccion unidad de traccion no funciond.

Retroalimentacion de | 20 (5.) | Conducir hasta | Uno de los principales contactores

los contactores el proximo | de la tracciéon o el relé de seguridad

principales rellano y parar. | KSK no se liberé después de que la
plataforma se paro.

Transferencia de | 21 (6.) | Se detiene la | La comunicacion via la cuerda de

datos entre la unidad marcha tensidbn no funcion6é correctamente.

de traccibn y la Este fallo se detecta en la unidad de
plataforma de control traccion.

Corto circuito durante | 24 (9.) | La marcha aun S

. . Error de reinicializacion en el rellano.
un period corto es posible

SPI Tiempo muerto | 112 (-) | Se detiene la | La comunicacion entre el micro-

de la plataforma

marcha

controlador PIC y el modulo Echelon
Powerline no era correcta. El médulo
Powerline es defectuoso o esta
incorrectamente enchufado.
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Nombre Numer Reaccion Posible motivo
(o)
Transferencia de | 113 (-) | Se detiene la
datos entre la unidad marcha La comunicacién via la cuerda de
de traccion y la tension no funciono.

plataforma de control

Comunicacién con el | 115(-) | Se detiene la|La  comunicacion  del micro-
EEPROM de la marcha controlador con el EEPROM de la
plataforma plataforma no funcioné.
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Comprobaciones finales

Después de finalizar la instalacién, ajuste y programacion y la pantalla del ascensor no
muestra ningun error durante la comprobacién de todas las funciones del ascensor, por
favor volver a comprobar lo siguiente.

Realizar las siguientes comprobaciones antes de entregar la unidad al cliente:

v

<

v
v

Comprobar todos las fijaciones del rail a las paredes/postes y de los postes a los
peldafios

Comprobar la resistencia y alineaciéon correcta de las conexiones de los railes
Comprobar la fijacién correcta de la caja del motor

Asegurarse que la cuerda esta correctamente tensada. Si esta demasiada floja, se
puede crear un corto circuito contra el tubo

El sistema de donador de corriente y colector de corriente deben estar correctamente
conectados a los paneles de control

Comprobar el espacio libre desde la plataforma a los peldafos y las paredes opuestas
a plena carga

Comprobar la funcion de los interruptores de seguridad direccionales: boton de
seguridad debajo de la plataforma, rampas de carga, interruptores del limite del rellano

Comprobar la funcion de los interruptores del limite maximo
Comprobar la funcion del interruptor de seguridad de las barreras

Comprobar la posicion correcta de la plataforma en la parada inferior a plena carga;
asegurar que el botdn de seguridad no esta pulsado antes de que el interruptor del
limite inferior esté pulsado y comprobar la correcta alineacién de las rampas de carga

Comprobar la alineacion horizontal de las barreras

Comprobar todas las funciones de la plataforma: Conducir hacia arriba y abajo con el
equipo de mano (plataforma abierta) y llamadas a rellanos (plataforma cerrada),
apertura y cierre de la plataforma en los rellanos.

Comprobar interruptor de llave y el funcionamiento del botdn de parada
Comprobar la correcta fijacion y posicién de todas las tapas de la plataforma

Si encuentra algun problema, por favor consulte la documentacion eléctrica y técnica en el
adjunto.
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Operacion de emergencia

Sélo la gente especializada, como instaladores o gente de mantenimiento deben usar este
modo de operacion. Esta operacién de emergencia permite utilizar la plataforma aunque los
circuitos de seguridad estan cortados y los interruptores de emergencia estan inactivos.

Importante: Es necesario que después de reparar la unidad, el modo de operacion de
emergencia se desactive!

Para activar el modo de operaciéon de emergencia es necesario cambiar el Puente J1 del
control de la unidad de traccion a la posicion de traccidbn de emergencia.
Puente J1

Este puente controla el modo de operacién. Hay 2 posibles posiciones del puente. Por
favor, note que solamente estas 2 posiciones pueden estar activas, si no se puede dafar la
placa.

Operacion estandar Operacion de emergencia

EMERBENCY

Si el puente J1 se cambio correctamente el LD23 debe estar encendido. Si esta encendido,
se puede mover la plataforma. Pero las 6rdenes de traccion sélo se pueden dar desde el
control externo (radio o cableado). Al mismo tiempo que se da una orden de traccidén se
debe apretar el botdbn S1. Los dos botones deben estar pulsados a la vez para poder
mejorar la seguridad durante este modo de operacion. El error 113 aparecera en la pantalla
cuando se aprietan los botones de control.

Importante: Ningun interruptor de seguridad esta activo! El ascensor continuara su
marcha mientras un mando de traccion y el botén S1 estén apretados
simultaneamente.
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Explicacion del concepto eléctrico

El nuevo sistema Omega F se basa en la tecnologia Powerline. Powerline comunicacion
(PLC) lleva datos en un conductor que también se usa simultdneamente para la transmision
de corriente AC. En el caso de Omega, el cable de tensién se usa como fuerza de traccién
mecanica, transmisién de corriente AC a la plataforma y también como conductor de la
comunicacién Powerline.

El control de Omega Powerline es un control digital, compuesto de 2 sistemas de control:

1. Panel de control de la plataforma con interruptores de control de la
plataforma ubicados dentro de la pared lateral de la plataforma

2. Panel de control de la unidad de traccion con control de motor e
interruptores de control en el rail y la unidad de traccion.

La comunicacion entre estos 2 sistemas de control ocurre via el sistema cuerda/rail del
ascensor.

Caracteristicas:

Debido al uso de micro controladores programables, las caracteristicas del control se
pueden cambiar y adaptar facilmente a las circunstancias especificas requeridas. Como la
comunicacion entre la unidad de traccion y la plataforma funciona via un sistema BUS
digital, es posible transferir un paquete de datos entre 254 posibles. La transferencia segura
de estos datos esta garantizada mediante el uso de la tecnologia Powerline y el protocolo
de transferencia de datos aplicado.

Ademas es posible afnadir un moédulo adicional Ethernet para poder permitir un diagnostico
a distancia via Internet.

Concepto de seguridad:

Para cualquier orden de traccidon se requiere una doble transferencia de sefal entre los 2
controles. Cualquier orden de traccién siempre tiene que estar procesado por los dos
sistemas de control, asegurando asi que los dos sistemas tienen que estar intactos para
poder confirmar cualquier orden de traccion. La comunicacién se basa en la tecnologia
Powerline, utilizando una banda de frecuencia en la zona de 100 kHz para la transferencia
de datos.
Como una segunda condicion de seguridad para los componentes como los contactores
principales K1, K2 y K11, se requiere una sefial de voltaje AC (50Hz) en la cuerda de
tension. El control de esta sefal es via 2 relés de seguridad independientes sin
comprobacién de desconexion.
Para poder permitir el movimiento de la plataforma se deben cumplir 2 condiciones de
seguridad:

1. Comunicacién entre los controles via el sistema BUS rail-cuerda

2. Los relés de seguridad deben estar activos

Si hay una discontinuidad de la transferencia de datos entre los controles o un corto circuito
del sistema rail/cuerda, la unidad se parara, ya que en este caso ni la sefial Powerline ni la
sefal de voltaje AC se podran transmitir.

Omega plataforma salvaescaleras Pagina 35 de 46




LEFHFHNER OMEGA Manual de Instalacion
W~ [ IFTTECHNIK o Edicion Junio 2013

Por lo tanto, si un sistema de seguridad es defectuoso, el segundo aun estaria activo y
garantizara una parada segura de la unidad en el caso de fallo.

Unidad de traccion

La unidad de traccién esta ubicada en la parte superior del rail. Sus componentes
principales son:

1. Motor y caja de cambios

2. Panel de control de la unidad de traccion
3. Inversor de frecuencia

4. Panel de control del contactor principal

El siguiente diagrama muestra una vista esquematica de los principales componentes de
comunicacién de la unidad de traccion.

P e e
rt - N | cscuumepousuoe
_ Internet . ’
b ¥ ! optional
S ! Ethernet

Power
supply

Powerline Signal

Tension rope

Panel de control de la unidad de traccion

El panel de control de la unidad de traccion procesa todos los 6rdenes para hacer funcionar
el motor principal y también controla algunos interruptores de seguridad ubicados en la
unidad de traccion o el rail. Los componentes principales se muestran en el siguiente
dibujo. El control de la unidad de traccién tiene interfaces para comunicar con los controles
de la plataforma via la conexion cable-rail también para activar el inversor de frecuencia o
relés adicionales.
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Vision general del control de la unidad de traccion

4 controles LED externos
LED encendido cuando uno
de los 4 entradas esta activo

Estatus LED via
transferencia Powerline

LED alimentacion (encendido
si alimentacioén es correcto)

Boton S1

Puente J1
Uso Normal / Uso de
Emergencia

Puente 6
Contactores de la alimentacion
delared ACo DC

OKAY circuito de seguridad
LED (Apagado cuando el
circuito de seguridad esta

cortado)

Pantalla de 7 seamentos

Botén S2 para ensefiaza
del radiocontrol

Corto cirucito rail-cable
- LED20

LED encendido cuando la unidad
esta bajo uso de emergencia

LD19 de la temperatura del
motor (apagado cuando el
motor esta sobrecalentado)

|Omega plataforma salvaescaleras Pagina 37 de 46




LEFNER OMEGA Manual de Instalacion
W LIFTTECHNIK o Edicion Junio 2013

Controles externos Parada de
cableados — emergencia en
opcidnal rellano - opciénal

Contacto Modulador

Donador de impulso
1y 2, alimentacion
de red

Interruptor de la rueda manual

Relé del termostato del motor

Circuito de seguridad de reserva- con puente

Contacto sin potencia opciénal para
salida de errores — normalmente vacio

Interruptor del limite maximo

Contacto sin potencia opciénal para llamada
de emergencia — normalmente vacio

Contactos
opcionales para
conexion de
inversor sin
interfaz RS485—
normalmente
vacio

Ventilacién del Motor

Donador de corriente para la
cuerda de tension y tubo

Contacto del Inversor K11

Suministro de tension para los contactores Suministro de voltage del transformador
principales y retroalimentacion de los contactores
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Botones y Puentes

En el panel de control de la unidad de traccién hay diferentes botones y puentes que
controlan diferentes funciones tal como se describe a continuacion:

Botén S1

Este botdn tiene 2 funciones diferentes dependiendo del modo de operacion:
1. Uso estandar (modo de trabajo): Botén utilizado para reconocer fallos indicados en
la pantalla

2. Uso de emergencia (modo emergencia): Como medida de seguridad, este boton
debe estar pulsado para poder conducir la unidad bajo uso de emergencia. Ver
pagina 34.

Botén S2
Se utiliza para ensefar los transmisores de radio control.

Puente J1

Este puente controla el modo de operacién. Hay 2 posibles posiciones del puente. Por
favor, nota que solamente estas 2 posiciones pueden estar activas, si no se puede danar la
placa.

Operacion estandar Operacion de emergencia

131 A
' La
L

EMERBENCY

Puente J6

Se puede establecer el tipo de voltaje para los contactores principales con este puente,
dependiendo del tipo de contactor principal utilizado. Una posicion incorrecta del puente
puede dafiar la placa!

Version DC Version AC

Panel de control de los contactores principales (MCCB)

El panel de control de los contactores principales, ubicado en la caja de traccion, se utiliza
para el control de uno o 3 inversores de fase hasta 2,2kW. Con los 2 contactores
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principales K50 y K51 tanto el inversor como el freno del motor estan controlados. Los
detalles de la funcién se muestran en el esquema eléctrico.

e e 5. Conexiones K50,
.. X A ]

Conexion *?’3;5 K51,
inversor de 5 Transformador,
frecuencia : contactores de

retroalimentacion
— Conexiones freno
Conexion del motor brake
alimentacion )
I.

Control de la Plataforma

El siguiente diagrama muestra los componentes principales de comunicacién para el control
de la plataforma:

Tension rope

=

Powerline
Signal

Se suministra la plataforma con el voltaje e informacion mediante la cuerda de tensién. Para
los 6rdenes de conduccion, el usuario puede utilizar un equipo de mano o una palanca
conectada al control de la plataforma. Se puede ver el estatus de la plataforma en la
pantalla LED. Una pantalla de 7 segmentos muestra el estado actual de la unidad.

El control de la plataforma tiene 2 salidas para guiar los actuadores. Uno se usa
generalmente para guiar el actuador principal responsable de abrir y cerrar la plataforma y
las barreras. La segunda se puede utilizar para controlar un acceso lateral a la rampa.

Vista general del panel de control de la plataforma
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| % L

f8088 )

LED estatus de

Powerline transmisén : -
: - R37 para ajustar el
33! . contraste de la
(i pantalla LCD
iy
g
Lt Pantalla de 7-
x| Segmentos
LED encendido si el g4
circuito de seguridad ]
esta cerrado
R63 Actuador de

Sobrecorriente 2

R50 Actuador de
Sobrecorriente 1

LD29 Actuador de
Sobrecorriente 1
LD23 Actuador de
Sobrecorriente 2

R39 para ajustar el
voltaje de carga de
las baterias
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Interruptor Kev

Marcha arriba

Marcha abajo

Botén parada

Bloqueo barrera izquierda — interruptor S14

Bloqueo barrera derecha— interruptor S15

Interruptor by-pass

Circuito de seguridad reserva - Puente

Interruptor de sobrecarga

Salida para sefial visual — 200mA

Modulador

Conexiones del colector de corriente
para las cuerdas de tension y apoyo y
el tubo

Interruptor control barrera derecha S11R

Interruptor control barrera izquierda S11L

Salida del timbre

Interruptor barrera vertical S11U

Botén de llamada de emergencia en

la plataforma Interruptor barrera horizontal S11M

Interruptor Plataforma cerrada S110

Interruptor Plataforma abierta S11P

Actuador de alimentacion de la plataforma
Interruptor rellano intermedio S29

2’ actuador de alimentacion - vacio

Interruptor limite 2° actuador - vacio

Interruptor limite 2° actuador - vacio

Alimentacion de la bateria

Contactos de reserva —

Barras de contacto lateral derecha .
normalmente vacio

Carga de consumidor de seguridad

Barras de contacto lateral izquierda

Interruptor limite maximo

Barras de contacto lateral izquierda

Interruptor rampa derecha S13 L Interruptor rampa izquierda S12

Interruptor
Barras de contacto lateral limite inferior || Interruptores de seguridad de la base

528
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Interruptores, botones y puentes en el panel de control de la plataforma

Interruptor S1

Se puede escoger entre el menu estandar o extendido con este interruptor. Ver la pagina 22
para mas detalles.

Menu Estandar Menu Extendido

Botéon S2

Se puede programar el receptor de radio con este botdn. Ver la pagina 44 para mas
detalles.

Botéon S3

Al apretar este botén la pantalla de 7 segmentos muestra los datos de transmision SP1 en
vez del estatus. Esta funcién se puede utilizar para la localizacién de fallos.

Puente J1

La posicion de este puente define el costado de la instalacion. El rail se puede instalar en el
lado derecha o izquierda, mirando la escalera desde el nivel inferior. Sélo las siguientes 2
posiciones de los puentes son posibles para un funcionamiento correcto:

Instalacion del costado izquierda Instalacion del costado derecha
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Configuracion de los mandos a distancia de radio control

Hay 2 sistemas diferentes para el sistema Omega. El sistema empleado se tiene que definir
en el menu y hay 2 maneras diferentes de programar los transmisores de radio.

Version Schmidiger:

Para programar los mandos a distancia, se debe pulsar el boton S2 del panel de control
donde esta conectado el receptor hasta que el LED del receptor comienza a parpadear

Ahora se pueden programar los transmisores. Para programar un transmisor hay que
apretar simultaneamente los botones de arriba y abajo. EI LED del transmisor comienza a
parpadear en naranja durante 2,5 segundos y después queda una luz naranja encendida y
después una verde. Ahora el transmisor esta programado. El siguiente transmisor se puede
programar de la misma manera, apretando los 2 botones simultdneamente.

Para detener el modo de programacién, apretar el boton S2 otra vez y la accidén se
confirmara por el receptor mediante el parpadeo rapido del LED.

Los radio controles a distancia tiene diferentes indicaciones de estado LED. Los siguientes
estatus refieren al modelo de radio control TX-OMDE-V-01:

LED estatus Descripcion

Luz verde Sefial de radio OK y comando de traccion esta activo

Luz naranja Sefial de radio OK y la plataforma ni corre ni pliega

Un motivo puede ser que la plataforma se conduce desde el control
de la plataforma o un circuito de seguridad esta abierto en el
sistema eléctrico.

Luz roja Senal de radio OK pero el ascensor no se mueve con el orden
Naranja Senal de radio no esta OK — hay una disrupcion
parpadeante

Rojo parpadeante | Las baterias del transmisor estan débiles y se deben cambiar

Verde El transmisor se conectd correctamente al receptor durante la
parpadeante programacion

Version TeleRadio:

Para programar los mandos a distancia, se debe pulsar el botén S2 del panel de control
donde esta conectado el receptor durante 1-6 segundos. Al soltar el boton S2, el receptor
espera 5 segundos para por si se apreta durante al menos 2 segundos cualquier botén del
programa de transmision. Después de recibir la sefial del transmisor, el receptor vuelve al
modo de operacion normal y el transmisor se almacena. Se puede programar el siguiente
transmisor de la misma manera.

|Omega plataforma salvaescaleras Pagina 44 de 46




